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Vorwort

Ubersicht iiber dieses Handbuch

Dieses Handbucht beschreibt daBrogramm ELCOVISIONEITheo fiir 3D
Disto. Es wird auch auf einige Einstellungen fur die Leica Wiag Software
eingegangen.

Voraussetzungen fiir den Betrieb von EITheo fiir 3D Disto

Damit ELCOVISION ElITheo fur 3D Distofunktioniert muss das Leica
Windows Programm fiir den B Disto installiert und freigeschalten sein.

Dieses Programm muss auch zuerst gestartet werden, damit die korrekte
Initialisierung des3D Distosfir den Betrieb mitELCOVISIONEITheo fur 3D
Disto gewabhrleistet ist.
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Kurzanleitung

Start der Programme

Starten Sie zuerst das Leica Windows Programm fiir den 3D Disto und
verbinden Sie es mit dem Disto. Es ist dabei unerheblich ob der 3D Disto per
USB Kabel oder tiber WLAN verbunderird.

Setzen Sie den Fangradius au€t: Programmed Einstellungen Fangradius

B 30 Disto [EEE
0.469m ==
E Programme . Fangradius...
Dateverwaltung Assistent...
Rechner Einheiten...
Gordt Begrussungstext
Datum und Zett. .
Sprache...
Import / Export...
Auf
Werkeinstellungen
05m_ R & g 1643

Inlnl | Fangradius:

OK JL Abbruch J
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Starten Sie das ElTheo fur 3D Disto

I ~
§l ELCOVISION EiTheo fir Leica 3D Dist (e
Standpunkte | Messung und Projekt | Passpunkte | Absteckung | Einstellungen | Info und Status
Mame X v = Hehe Neue Standpunkte lzssen sich entweder

(ber ein Lokales Koordinatensystem oder
(ber eine Freie Stationierung erzeugen

Lokales Koordinatensystem....

Freie Stationierung..

Auf existierende Standpunkte kann der
Theodalit wieder gesetzt werden, oder
der Standpunka kann als Passpunkt fir
andere Zwecke verwendet werden:

4 I 2

Aldueller Standpunkt:  |[Es ist kein Standpunkt aktiv. Keine Messung moglich!

@ Laser ALL DIST REC Schiiefen Hitfe:

L

S

Es verbindet sich automatisch mit dem Leica Windows Programm fir den 3D
Dista

Orientieren des3D Disto

Damit die Messungen des 3Distos einen Sinn ergeben, muss der Disto
orientiert werden. Dabei wird die Lage des 3D Distos im Raum bestimmt und
gleichzeitig ein Koordinatensystem definiert.

Stellen Sie den 3D Dista.B.in der Mitte eines Raumes aufn diesem Beispiel
wird die X AcBe eines lokalen Koordinatensystems an eine Wand gelegt:

Klicken Sie aufLokales Koordinatensystem]

r

Lokales Koordinatensystem festlegen lﬁ

Wie soll das lokale System festgelegt werden?

Anfangspunkt der ¥-Achse = Standpunkt

Der Standpunkt des Theodoliten wird zum Startpunld der X Achse, mit
einer Richtungsmessung wird die Richtung der X Achse festoeleat.

* Apfangspunkt und Orientierung der x-Achse frei wahlen

Mit 2 Messungen wird der Startpunit und ein Richtungspunkd der X
Achse festgelegt. Damit kann zum Beispiel die X Achse entlang einer
Wand gelegt werden.

Mach der Messung der Ausrichtung des Hohe des Punktes:
Koordinatensystemes einen
Hohenanschiusspunkt messen.

Abbrechen Hilfe: 1
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Mit [Weiter>] gelangen Sie auf eine Seite in der Sie den aktuellen
Standpunkt genauer bezeichnen kénneoger lassen Sie alle Einstellungen
einfachso wie sé sind:

Eingabe des Standpunktes Iﬁ

Engabe des Standpunkies

Mame:
0 1

x-Koordinate: y-Koordinate z-Koordinate
0 0 0

Instrumentenhohe:
0 m

ST Abbrechen Hilfe |

LS A

Mit [Weiter> ] gelangen Sie zum Messdialog:

Freie Festlegqung der x-Achse Iﬁ

Messen Sie sowohl Strecke und Richtung zum Ausgangspunkt
und zur Ausrichtung der lokalen x-Achse.

Messung des Ausgangspunktes: Ok Refl Hohe: |0.000m
Messung der Ausrichtung: M

Messung des Hohenanschlusses:

Ausgangspunit nach der Orientierung der lokalen x-Achse als Ursprung
des lokalen Koordinatensystems Ubemehmen.

Werschiebung im Ursprung:
X |0.000m Yo (0.000m Z: [0.000m

ALL

v [Dialog nach der Messung automatisch schlieben.

v | azer

< Zunick Abbrechen Hilfe N
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Messen Sie 2 Punkte aderselbenWand. Die beidenPunktesollten
mindest&s 1m voneinander entfernt sein, sie sollten auch in ungefahr
derselbenHdhe gemessen sein

Nach der Messung der beiden Punkist nun ein Standpunkt aktiv, der 3D
Disto ist orientiert. Ab jetzt kénnen Messungduarchgefiihrt werden:

I -
i ELCOVISION ElTheo fir Leica 3D Disto = L
Standpurikte | Messung und Projekt | Passpunkte | Absteckung | Enstellungen | Info und Status
= MNeve Standpunkte lassen sich entweder
Hame % 3 Z Liohe liber ein Lokales Koordinatensystem oder
1 0.000 0.000 0.000 0000 iiber sine Freie Stationierung erzeugen:
Lokales Koordinatensystem. ...
Freie Stationierung...
HAuf endstierende Standpunkte kann der
Theodolit wieder gesetzt werden, oder
der Standpunkt kann als Passpunkt fir
andere Zwecke verwendet werden:
4 n 3
Alctueller Standpunkt: |1 [X=0.000 Y=0.000 Z=0.000]
@ Laser ALL DIST REC SchlieBen Hiffe
\

Messwerte in ein anderes Programm {ibertragen

Zuerst muss fur das Programdas die Messungen empfangesoll, das

richtige Datenformat fiir die Datein EITheo fir 3D Disto eingegebewerden.
FurmehrereCAD Programme sind schon Datenformate fertig vorbereitet, es
kann jedoch jedes beliebte Format eingegeben werden. In diesem Beispiel
verwenden wir das Datenformat welches AutoCAD and BricsCAD verwendet:

- = ) |

Standpurkte Messung und Projekt | Passpunkte | Absteckung | Binstellungen | Info und Status

B ELCOVISION ElTheo fir Leica 3D Disto

3D Disto Daten senden Punktnummer und Code

*+ An die aktuelle Eingabeposition senden Punktrummer manuell eingeben:
An eine feste Eingabepostion senden: 1
P 8 Fichen Sie nebenstehendes Symbol dorthin. wo die Punktcode:
Daten eingetragen werden sollen. N -

Daterformat: Punkt Koordinaten:

XEoord, YEoord, ZKoord ## [l

Projekt

MName der Projektdatei:

{Unbenanntes Projeld)

Meues Projekt Projekt speichem Altuelles Projekt periodisch sichem:
Sicherungsintervall
Projekt cffnen... Projekt speichem unter... 10 min
& Laser ALL DIST REC Schliefen Hitfe:
Klicken Sieaufde§ éButt on in 43D Disto Daten se
die AutoCAD Vorlage.

Damit AutoCAD oder BricsCAD die Messwerte an den aktuellen
Zeichenbefehl Ubermitteln kann, muss das Fadenkreuz Symbol in das Fenster
gezogen werden, wohin didMesswerte geschrieben werden sollen. Im Fall von
AutoCAD und BricsCAD ist es die Kommandozeile:
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B ELCOVISION EfTheo fiir Leica 3D Disto — [ESE =

Standpunkte Messung und Projekt | Passpunite | Absteckung | Einstellungen | Info und Status

3D Disto Daten senden Punktnummer und Code

An die aktuelle Eingabeposition senden Punktrummer manuell eingeben:
* An eine feste Eingabepostion senden: 1

P 8 Fiehen Sie nebenstehendes Symbol dorthin, wo die Punktcode:

i Daten eingetragen werden sollen. N -

Daterforgnat: Punkt Koordinaten:
XEoodd, YEoord, ZEKoord ##
Projekt

Name def| Projektdatei:
(Unbena@rtes Projeld)

Neues Pbjekt Projekt speichem Altuelles Projekt periodisch sichem:
Sicherungsintervall
Projekt Gifnen... Projekt speichem unter... 10 min

& Laser| ALL DIST REC Schlieben Hitfe:

4, Bricscad Pro (Litnz NICHT ZUM WIEDERVERKAUR) - [Zeichnungl] = () | 2B

4) Datei Bearbellen Ansicht Einfugen Zeichnen BemaBung Andem Einstellungen Werkzeuge Bilder Fenster Hilfe

TeH S shha X6 ERAT || PO E
@ Qo & | Ovenlayer  ~ venlaver - | | P[0 L H
LV GELICPrsCY| 0090000 RS d®E® || +R0oCe|he|d8d o

Vorlayer  «

Fre@ed+ N[/ (D [DN

14 4 » | pi], Model { Layouts j Layout2

1x

Bereit -1.6214, 0.8718, 0.0000 Standard Standard FANG RASTER ORTHO POLAR OFANG OTRACK LST MODELL TABLETT =

Das aktuell selektiertd-ensterdas die Datenerhalten wird,wird dabei mit
einem roten Rand hervorgehobewenn die linke Maustaste losgelassen
wird, istdas zuletzt selektierte Fenster aktiviert, in diesem Fall die
Kommandozeile von AutoCAD/BricsCAD

Ab jetzt wird jede Messung des 3D Distos direkt an den gerade laufenden
CAD Zeichenbefehl Ubergeben, der 3D Disto wird zum 3D Digitizer!

Wenn Sie z.b den Lienbefehl im CAD starten, zeichnet das CAD einen
Linienzug mit den gemessenen Punkten. Wenn Sie den Spline Befehl starten,
wird ein Spline durch die gemessenen Punkte gelegt.
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Ziele fur die feste Eingabepositionen bei verschiedenen

Programmen

AutoCAD 142012

Die aEingabezeiledo des AutoCAD Program

[~ Tl

DY AutaCAD 2007 - NICHT FOR DEN WIEDERVERKALT T T S

Datei Bearbeiten Ansicht Einfiugen Format Extras Zeichnen BemaBung Andem Fenster ? Express

DHEHIZEAD S DG 2 # | - X AEMZTDE @[S sk v | i 15025
AoCAD Kssich -EE e -ze¢a|lymes]ronad

Z |l *8 Zeichnung!.dwg o |[= = &

Ve K3

) iy

o] &

= 88

r +

@ 9]

3 =l

~ 1N

o e

o -/

2 Ol

2 (]

i I e

4 % .

@ | [MTAT» TrTY Model {Loyout {LayoutZ 5

=]

A L]
L
=

efenl: properties a

efenl: 1.28464,-0.00000,0.11746 Unbekannter Befehl "1.28464,-0.00000,0.11746".

Driicken Sie Fl1-Taste fiir Hilfe.

efehl

efehl m

efehl: _line Ersten Punkt angeben: *Rbbruch*® -

' <

250.8301, 101.1523, 0.0000 FaNG| RASTER| ORTHO| POLAR| [oFANG [0TRACK [DBKS DYN| LST/[MODELL VERSCHIEEEAR gd -0

AutoCAD 2013

Das aHint edowmAum@ADenst er

5 O+ 4 8885 5835 Aj EICE &

-9 A ]+ @ | Ungesicherter Layerstatus = /o

Linie Polylinie Kreis  Bogen

Zeichnen ~ | Andern ~

St~ |\ Bl 8- & | @ taf @0

Einfagen Eigens... | Gruppen | Dienstpr...| Zwisch..
‘{3 -

Layer ~ | Beschriftung v | Block v |

3 Zeichnung2.dwg
|~llBenutzerdefinierte Ansicht]Realistisch]

A
(7]
(]

o
o
=

&
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BricsCADV11-V12

Den Eingabebreich von BricsCAD
4, Bricscad Platinum (Lizenz, NICHT ZUM MEDm

4 Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen FEinstellungen Werkzeuge Zeichnen Modell BemaBung Andemn Parametrisch Fenster Hilfe |[HEE
| OrEHIAES «hDdIxX|96 @R @
| @ @ s o - & Olvonayer  » Vorlayer = ——— Vonlayer Hi\ﬁﬁ@ﬁl@«vha
| 2P PPLLY || +%CulOs|nalBEGp/0—DRrr 77?67 ]| €0420/82
e
I
=
o
€]
® ¥
o =18
a
#
@
Lo}
<
¥
ek
H vy -
eginn der Linie: 1.28465,-0.00001,0.11734
inkel/L&nge/Zuriick/<Endpunkt>: 1.36854,0.63702,0.13988
inkel/Ldnge/Folgen/Zuriick/<Endpunkt>: 1.36764,0.63659,0.13976 — W
inkel/Linge/Folgen/SchlieBen/Zuriick/<Endpunkt>: 1.36866@.63599,0.67677
inkel/Lénge/Folgen/Schliefen/Zuriick/<Endpunkt>: =
pobrechen
'._ZOOM
e GEARsr/El=in=r/R1) Dunamisch Link. rhn=r/Bachr alisrans Lo n¥Pls: F add
Bereit -11/4%, -111/16%, 0" Standard Standard FANG RASTER ORTHO POLAR OFANG OTRACK LST MODELL TABLETT =
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Referenz

O
D

Di alogseite aStandpunktebo

Beim aktiveren der DialogseitéStandpunkté werden die festgkegten und im
Projekt gespeicherten Standpunkte angezeigt

§l ELCOVISION EiTheo fir Leica 3D Disto (e

Standpunkte | Messung und Projekt | Passpunkte | Absteckung | Einstellungen | Info und Status

= Neue Standpunkte lassen sich entweder
Mams & J Z Eobe uber ein Lokales Koordinatensystem oder
(ber eine Freie Stationierung erzeugen

Lokales Koordinatensystem....

Freie Stationierung..

Auf existierende Standpunkte kann der
Theodolit wieder gesetzt werden, oder
der Standpunkt kann als Passpunkt fir
andere Zwecke verwendet werden:

4 1, b

Aldtueller Standpunkt: |[Es ist kein Standpunkt aktiv. Keine Messung moglich!

@ v Laser ALL DIST REC Schliefen Hitfe

Auf dieser Dialogseite kdnnen neue Standpunkte erzeugt werden, oder der
Disto kann auf einen zuvor bestehendenStandpunkt wieder aufgestellt
werden. Mit der freien Stationierung kann der 3D Disaén jedem beliebigen
Punkt aufgestellt werden und wieder orientiert werden.

Bedienungsanleitung ELCOVISION ElITheo fir 3D Disto Referenz 1 9



Definition eines lokalen Koordinatensystems

Hier gibt es zwei Auswahlmdglichkeiten zur Festlegung des lokalen
Koordinatensystems.

Lokales Koordinatensystem festlegen @

Wie soll das lokale System festgelegt werden?

Anfangspunkt der X-Achse = Standpunld

Der Standpunkt des Theodaliten wird zum Startpunkt der X Achse, mit
einer Richtungsmessung wird die Richtung der X Achse festgelegt.

* Anfangspunkt und Orentienung der x-Achse frei wahlen
Mit 2 Messungen wird der Startpunkt und ein Richtungspunkt der X

Achse festgelegt. Damit kann zum Beispiel die X Achse entlang einer |
Wand gelegt werden. |
Nach der Messung der Ausrichtung des Hohe des Punites:
Koordinatensystemes einen
Hahenanschlusspunkt messen. 0
Abbrechen Hitfe:
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Anfangspunkt der Mchse = Stanadpunkt

Hier istder Standpunktdes Theodoliten der Startpunkt der X Achse und mittels
einer Richtungsmessung wird die Richtung der X Achse bestimmt.

Eingabe des Standpunktnamens, der Instrumentenhthe und der Standpunkt
Koordinaten, die vom Bearbeiter frei gewahlt werd&innen.

Eingabe des Standpunktes =
Engabe des Standpunktes
Mame:
1
x-Koordinate:  y-Koordinate z-Koordinate
] ] ]
Ingtrumentenhahe:
] m
< Zunick Weiter > Abbrechen Hitfe

Braucht man spéater den Standpunkt als Kontrollpunkt oder Anschlusspunkt fir
einen weiteren Standpunkt, so muss die Instrumentenh6he (Abstand Badden
Kippachse des3D Disto eingegeben werden!

Durch klicken auffWeiter >] kommen Sie zum Messdiap

Eigenschaftenseite Iﬁ

Meszen Sie nun die Richtung. in der die x-Achse
festgelegt werden soll

Messung der Richtuna:
Messung des Hohenanschlusses:

REC

v Dialog nach der Messung automatisch schlieben.
v |aser

Abbrechen Hitfe
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Hier wird die Richtung (Horizontalrichtung), in die dieA¢hse des neuen
Lokalsystems gelegt werden soll bestimmt. Dies bezeichnet man auch als
Orientierung des Koordinatensystems. Die Messung kann direkt ZanDisto
mittels der kleinen Fernbediemg, oder mit der Leica 3D Disto Windows
Software oder durch anklicken des[REC] Buttons im Dialog ausgeldst

werden.

Wurde in der ersten Seite der Definition eines LokalKioordinatensystems

aNach der Messung d Koordindtensystémsdinenu n g des
Hothenanschluss messeno angeklickt, k°nnen

messen. Dadurch wird das Lokale Koordinatensystemisprechendin der
Hohe verschoben.

Dialog nach der Messung automatisch schlieBen

Die Fertigstellung dieses Messdialogs kann automelis mit der
Richtungsmessung ausgefuhrt werden, oder aber durch Klick auf die
SchaltflacheFertig stellen].
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Anfangspunkt und Orientierung der-Achse frei wéhlen

Eingabe des Standpunktes Iﬂ

Engabe des Standpunkies

Mame:
I

x-Koordinate: y-Koordinate z-Koordinate

0 0 0 i
Instrumentenhohe:
]
0 m I
]
| |

ST Abbrechen Hilfe

L A

Diese Art der Festlegung eines lokalen Koordinatensystems erlaubt es dem
Bearbeiter, zum Bispiel bei der Aufnahme einer Gebaudefassade, den
Ursprung und die Ausrichtung der-Kchse direkt in die Fassadenrichtung zu
legen.

Freie Festlequng der x-Achse Iﬂ

Messen Sie sowohl Strecke und Richtung zum Ausgangspunkt
und zur Ansrichtung der lokalen x-Achse.

Messung des Ausgangspunktes: Refl Hohe: |0.000m
Messung der Ausrichtung:

Messung des Hohenanschlusses:

Ausgangspunit nach der Orientierung der lokalen x-Achse als Ursprung
des lokalen Koordinatensystems Ubemehmen.

Werschiebung im Ursprung:
X |0.000 m Yo (0.000 m Z: [0.000m

ALL

v [Dialog nach der Messung automatisch schlielben.

v |azer

Abbrechen Hilfe
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Ausgangspunkt nach der Orientierung der lokalenrA€hse als Ursprung des
lokalen Koordinatesystems iibernehmen?

Es missen zwei Messungen durchgefihrt werden, um das lokale
Koordinatensystem frei in den Raum zu legen. Wird der Punkt "Ausgangspunkt
nach der Orientierung der lokalen >Achse als Ursprung des lokalen
Koordinatesystems tbernehmen?" aktiviert, so wird der Ausgangspaum
lokalen (0,0,0) Punkt. Zusatzlich kann der Ursprung an jede gewinschte
Koordinate verschoben werdenWenn ein Hohenanschlusspunkt gemessen
werden soll, muss dieser am zu Beginn der Messung eingegeben werden.

Die Messungen kdnnen direkt am3D Disto oder durch anklicken deqdALL]
Buttons im Dialog ausgeldst werden

Refl. HBhe

Wird auf dem Ausgangspunkt, der zum lokalen Nullpunkt wird, ein Reflektor
zur Bestimmung eingesetzt, so muss dessen Héhe angegeben werden. Der
zuvor festgelegte Standpunkt wird méerechnet und gespeichert.

Die Freie Stationierung

£ ElTheo - ELCOVISION Tachymeter Modu = =
Messung | Projelt | Ebenen | Standpunkte Passpunkte | Absteckung | Einstellungen | Info und Status
[ N, [ Akzept. | Code | x| ¥ Z| Abweichung |
152 [v KYZ 0.7705953 -0.0208702 0.6841692 0.0000000000
12 X¥Z 0.7703759 -0.4898603 06794129 00000000000
154 I KYZ -0.3735797 -2.1585031 0.3141204 00000000000
- B
B Freie Stationierung @
Koordinaten [Passpunkte] und Messwerte. Die Passpunkte kihnen wihrend dieser Dialog akliv ist auf der Seite
"Paszspunkte’ des Hauptprogrammes akliviert werden.
Nurmmer | % Koord | % Koord | 2 Koord | Reflektorhihe | Strecke | Vertikalwinkel | Horizontalwinkel | Fehler
2 0.7710 00210 0.0000 53.7124 374321
183 0.7704 048939 06734 0.0000 1.1350 59,3863 17177394 0.0034
Ansicht: List
@ v Laser
—_— =
“orgaben Berechnete Werte
Standpunktname: | 55 ¢ |-0.00138 [m] M alistab: 1.0m
2D
Instumentenhihe: | 0.00000 [m] ;| -0.00389 [m] Or. Unbek.; |36.025 [gon]
oK
Reflektorhohe: 0.00000 [m] Z: | 0.00017 [m]
Abbrechen
Berechnung erfolgreich

Bei der Freien Stationierung missen mindesten zwei bekannte
Stationierungspunkteszorhanden sein. DieStationierungspunktekdnnen aus
Koordinaenliste oder der entsprechenden graphischen Ubersicht ausgewéhlt
werden. Die Punkte der Koordinatenliste entstammen entweder den bereits
durchgefuhrten Messungen oder sind durch eine importierte Koordinatendatei
dem Projekt angeftigt worden.

Obiges Beispiel zeigt die Freie Stationierung mit verwendeten
Stationierungspunkten aus  einer  Passpunktliste.  Zuerst  werden
Standpunktname und die Instrumentenhdhe eingegeben. Die Reflektorhdhe
kann fir jeden Zielpunkt eingegeberwerden Durch die Aktivierung der 2D
Bedingung wird der zu ermittelnde Standpunkt in dieEKlgeneprojiziert.

Berechnen

Falls doch ein 3D Standpunkt gewiinscht wird, so muss die 2Diviétung
entfernt werden und Uber defBerechnen]die zKoordinate ermittelt werden.

14 9§ Referenz
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AuRerdem bietet die 2D Bedingung die Mdglichkeit einer Freien Stationierung
Uber eine2D Grundrissgaphik.

MafRstab

Der Mafistab ist ein Ri¢cmalRl zwischen den bestehenden Punktkoordinaten

und den Messwerten zu den Koordinaten. Der Mal3stab muss bei jeder Freien
Stationierung ungefahr 1,000 betragen. Als Richtmal kann gesagt werden,
dass mindestens zwei Stellen naemh dem
mussen. Ist hier eine grol3e Abweichung festzustellen, dann ist ein Messfehler

oder eine Punktverwechslung wahrscheinlich.

Punktauswabhl

Bei der Auswahl der Stationierungspunkte aus der Passpunktliste oder durch
auswahlen der Punkte in der graphischen ridtiansicht der Passpunktgrafik
werden deren Koordinaten direkt in das Stationierungsfenster Glbernommen
Falls die Stationierungspunkte in der Passpunktliste bereits aktiviert worden
sind, werden diese beim Start der Freien Stationierung automatisch im Eenst
angefuhrt. Danach missen die Messungen zu den einzelnen Punkten
durchgefuhrt werden.

Der Ablauf der Freien Stationierung mit Wahl der Anschlusspunkte aus einer
CAD-Zeichnung erfolgt auf a@hnliche WeiseZuerst muss Uber die Seite
aMessung u naPafpumkie e klas ELCAOVISION 10 EITheo fiir 3D
Disto eingegeben werden, oder das CAD kann uber die
Programmierschnittstelle die Punkte direkt in das EITheo tbertragen.

Wabhl der Stationierungspunkte

Unter den Aspekten Genauigkeit, Kontrollierbarkeit und \@ulassigkeit der
Freien Stationierung sollte die Anzahl der Stationierungspunkte
(Anschlusspunkte) zwischen 3 und 5 gewahlten Punkten liegen.

Allerdings wird die Genauigkeit der Freien Stationierung bei mehr als 5
Anschlusspunkten nur noch unwesentlicesteigert. Wesentlich wichtiger ist
die Verteilung der Anschlusspunkte bezlglich des Standpunktes. In der
folgenden Graphik ist jeweils ein Beispiel einer guten und einer schlechten
Punktverteilung abgebildet.

Freie Stationierung
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Unter Verwendung von nur 2 Anschlusspunkten ist eine Kontrolle des
ermittelten Standpunktes nicht moglich!
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Als aktuellen Standpunkt wahlen

Durch anklicken eines Standpunktes in der Liste kann dieser zum aktuellen
Standpunkt gemachwerden. Dazu muss er mit Hilfe des folgenden Dialoges

zu mindestens einem (besser sind zwei oder drei) Anschlusspunkten gemessen
werden. Das dient zur Ermittlung der Orientierungsunbekannten.

Standpunkt nach Beendigung des Dialoges aktivieren

Der Standmunkt, der hier orientiert wird, wird anschlieBend aktiv gesetzt. D.h.
Messungen von diesem Standpunkt werden vorausgesetzt.

Zum  Abschluss der Orientierung missen die  Richtungswinkel
(Horizontalwinkel) zu den einzelnen Anschlusspunkten gemessen werden.

Einen Passpunkt als Standpunkt Gibernehmen

Standpunkte konnen auf3erdem auch aus der Passpunktliste Gbernommen
werden. In der Dialogseite Passpunkte gibt es hier unf@ptionen] eine

entsprehende Funktion, die den Passpunkt mit dessen Koordinaten
automatisch in die Standpunktliste Ubernimmt. Die Orientierung des

Standpunktes erfolDte wbhDical iog s eKatpei t @ISt ac

beschrieben.
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